STATICKA CHARAKTERISTIKA

Charakteristickym znakom pre ktorykolvek ¢&len alebo obvod automatického
riadenia je zavislost medzi vstupnou a vystupnou velic¢inou. Ked sa obe
veli¢iny nemenia, st v ustdlenom stave, hovorime tymto vlastnostiam
statické vlastnosti. Tie je moZné vyjadrit rovnicami alebo statickymi
charakteristikami, ktoré casto ziskavame meranim. VSetky fyzikdlne procesy
v ustédlenych podmienkach je mozné zapisat nelinedrnymi rovnicami x= f (y).
Graf. znadzornenie tejto funkcie je statické@ charakteristika.
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Vacsinou sa vsSak v regulac¢nych pochodoch nepracuje v celom
rozsahu velic¢in, takZe potom je mozné nahradit v pracovnom
rozsahu dant c¢ast nelinearnej funkcie funkciou lineédrnou, t.]j.
nahradit ¢ast statickej charakteristiky priamkou( linearizécia
statickej charakteristiky).
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Ked ide o linearizéciu v okoli poc¢iatku, mbzZzeme pisat x=k.y. Ked robime
linearizaciu v okolim pracovného bodu, potom za premenné veliciny berieme
odchylky od pracovného bodu o suradniciach x,, y.,. Potom plati X=x-x,, Y=y-
Vo a X=kp.Y. Podobne ako grafickd linearizacia statickej charakteristiky
existuje aj analytickéd, ktord vedie k zdmene analytického vyrazu krivky
lineédrnej funkcie tak, Ze vyraz rozkladadme do Taylorovho radu u ktorého
uvazujeme len prvy ¢len. Tato operdcia odpovedd zéamene krivky dotycnicou
vedenou v bode, v ktorého okoli robime rozklad do radu. Je samozrejmé, Ze
nie vsSetky statické charakteristiky mézZu byt linearizované. Linerizacia nie
je mozna vtedy, ked nelinearita je prili$ ostrd a linearizacia potom vedie
ku strate charakteristickych vlastnosti pdvodnej zavislosti.



